Zalcznik

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
D.05.01.00a Remonty nawierzchni gruntowych.

1. WSTEP

1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 — Wymagani®l®g odnosi s do wymaga wspoélnych dla
poszczegolnych wymagdechnicznych dotyegych wykonania i odbioru robét, ktore zostan
wykonane w ramach profilowania i zsgczania drég gruntowych na odcinkach[zgodnie gztzahym
obmiarem], w granicach administracyjnych Miastadzigdza.

1.2Zakres stosowania ST.

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi olx@nijaca podstaw opracowania szczegotowych
specyfikacji technicznych stosowanych jako dokunpemétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3Zakres rob6t ohgtych ST.

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne.

D.05.01.00a Naprawa nawierzchni gruntowych.

Specyfikacje Techniczne uwzgniajp normy pastwowe, instrukcje i przepisy stogog s¢ do robot.

1.4.0krglenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione poaej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco :
1.4.1.Budowla drogowa obiekt budowlany, nieddacy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-
uzytkowa, albo jego czs¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny [obiek
mostowy, korpus ziemny, azet].

1.4.2.Droga— wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu agiqpu pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz ze wszelkimi uggdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami. stanoagy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych orazzaarokolicznasci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.4.Inspektor nadzorg- osoba wymieniona w umowie[wyznaczona przez zaajawago, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest wykonawca], odpowiabha za nadzorowanie robot.

1.4.4.Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5.Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

1.4.6.Korona drogt jezdnia z poboczami i mijankami.
1.4.7.Konstrukcja nawierzchrnt uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichazehia.

1.4.8.Korpus drogowy nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korotrogi i skarpami
rowow.

1.4.9.Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celweia w nim konstrukciji
nawierzchni.



1.4.10.Materiaty— wszelkie tworzywa niezioine do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pZzamawiajcego.

1.4.11.Nawierzchnia- warstwa lub zesp6t warstw ghecych do przejmowania i rozktadania obyen
od ruchu na podie gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.12.Pas drogows wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezeny do umieszczania w nim
drogi i zwiazanych z rig urzadzea oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imeaowniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzer chrongcych ludzi isrodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.13.Podtge nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchrnido gkbokadici
przemarzania.

1.4.14.Przetargowa dokumentacja projektow&zs¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.

1.4.158 lepy kosztorys- wykaz robot z podaniem ich #ci [przedmiarem] w kolejniei
technologicznej ich wykonania.

1.4.16.Teren budowy teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w umowie jako tware czs¢ terenu budowy.

1.5.0gd6lne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonywanych rob6t, bezpiearstwo wszelkich czynnii
na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodh@ dokumentagj projektows, SST i
poleceniami Zamawiagego.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajcy w terminie okrélonym w umowie przeka Wykonawcy teren budowy wraz z kompletem
dokumentaciji. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzigdraa ochror przekazanych mu dokumentéw.

1.5.2.Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiérbedzie dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegdio
warunkach umowy, uwzgfiniajpjcym podziat na dokumentagprojektows :

- Zamawiajicego; wykaz pozyciji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektowa dokumentag wykonawca [techniczn] i zostan, przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w
ramach oferty.

Dokumentacja Projektowa zawiera:
a) Czs¢ opisowy

b) Specyfikacje Techniczne

c) Czs$¢ rysunkovy

d) Czs$¢ kosztorysow

1.5.3.Zgodn&¢ robot z dokumentagj projektowg i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkadaleumenty przekazane Wykonawcy stanpwi
czes¢ umowy, a wymagania ok§lene w chaéby jednym z nich sobowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawartebyty w catej dokumentacjW przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych
dokumentow obowizuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w Ogélnych Warunkach Umowy.
Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadohiZamawiagcego.



W przypadku rozbienosci, wymiary podane na gimie s wazniejsze od wymiarow okéeonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wyddanroboty i dostarczone materiabdlp zgodne z
dokumentagj projektows i SST. Dane okidone w dokumentacji projektowej i w SS€da uwazane za
wartasci docelowe, od ktorych dopuszczalneosichylenia w ramach okilenego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatow i elementéw budowli maszykazywa zgodndé¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczéa dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadkly,
materiaty lub roboty niedala w petni zgodne z dokumentac;j

projektowa lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienienamowy a do
zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawcaadlosy, zainstaluje idalzie utrzymywa
tymczasowe urglzenia zabezpieczae w tym: ogrodzenia, sygnaty i znaki ostrzegawaraz wszelkie
innesrodki niezledne do ochrony robét, wygody spotecgcia innych. Koszty zabezpieczenia terenu
budowy nie podlegajodrebnej zaptacie i przyjmuje ize s one whczone w cea ofertows.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowkek zné i stosowa& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dagez
ochronysrodowiska naturalnego.

1.5.6.0chrona przeciwgarowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, naniereaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesaj@h | magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalneda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisam
zabezpieczone przed dgstm oso6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane p@arem wywotanym jako rezultat realizacji robot afiyaez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadomgaido robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniarednostk, jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw n@rodowisko. Materiaty, ktéreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po
zakaczeniu robot ich szkodlivéd zanika (np. materiaty pylaste) mophy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafydechnologicznych wbudowaniazgdi wymagag tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzyméazgod: na wycie tych materiatow

od wiaciwych organéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a iekiaie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawig}

1.5.8,0chrona wiasnsti publicznej i prywatne,;.

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne,

takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyigm
instalacji i urgadzea w czasie trwania budowyVykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim
harmonogramie rezemczasow dla wszelkiego rodzaju robd&tére maj by¢ wykonane w zakresie
przetazenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowgowiadomé Zamawiajcego

i wkadze lokalne o zamiarze rozpegcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia

tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomiméaviapcego i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkuod instalacji



na powierzchni ziemi i usdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeiprzez
Zamawiajcego.

1.5.9.0graniczenie obgferr osi pojazdow.

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebciazenia na é przy transporcie
materiatdw | wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposaiglgi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat Zamawiajcego. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe niedula
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie Terenu Budowy | Wykonawcadizie
odpowiadat za napraywvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami
Zamawiajcego.

1.5.10.Bezpieczstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycarych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegolio Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoariaz nie spetniagych odpowiednich

wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewnigdzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge,
socjalne oraz speki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpietséva publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj zaptacie

I sa uwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11.0Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy | wdzenia aywane

do robot od daty rozpoeeia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez Zamawigjego.
Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanmgrpm by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadyublgmenty byty w zadowalgym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznegdi.\dgkonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Zamaw@ggo powinien rozpoaz roboty utrzymania nie phiej niz

w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centramejscowe

oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg\s jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robaot.
Wykonaweca kdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aotizen lub metod i w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg

I inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavykstaniem jakichkolwiek materiatbw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi Zaajae@mu do zatwierdzenia szczegotowe
informacje dotyczce proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarrédta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobaaany jest do prowadzenia bada celu
udokumentowania,e materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob gty spetniaj
wymagania SST w czasie pgsti robot.



2.2.Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiekrodet miejscowych, wiczapc w tozrodia wskazane przez Zamawieggo
| jest zobowdzany dostarczyZamawiajcemu wymagane dokumenty przed rozpotan eksploatacji
zrodta. Wykonawca przedstawi dokumengazgwierajica raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekciji.

Eksploatacjarédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaijacymi na
danym obszarze.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robét. Spet uzywany do robét powinien kiy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadagpod wzgkdem typdw i ilégci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zsgitowanym przez Zamawagggo, w przypadku
braku ustalé w takich dokumentach spizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Zamawiajcego.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniatdmawiajcego w terminie
przewidzianym umow Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Zamaw@gmu kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jeeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewimozliwosé wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddaimawiajcego o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptaqyrzed uyciem sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji Zamawiggego,
nie mae by pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek spymaszyny, urgdzenia i nargdzia
nie gwarantujce zachowania warunkéw umowy, zost@nzez Zamawiajcego zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakg wykonywanych robot i wikiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu duizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi

w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Zanegagiego, w terminie przewidzianym umew
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdosspetnid wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gsgi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadge warunkom umowy na polecenie Zamawgapo lgda usunite

z terenu budowy. Wykonawcadrie usuwé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,chezigodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawdago. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robot. Wykonawca ponosi odpowigtas¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokai wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramzednymi okreélonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi ngngie przez Zamawiagego. Nasfpstwa
jakiegokolwiek bédu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostan
jesl wymaga tego kedzie Zamawiajcy, poprawione przez Wykonawoa wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysckarzez Zamawiagego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&. Decyzje Zamawiagego dotyczce akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robét¥poparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,



dokumentacji projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajcy uwzgkdni wyniki bada materiatdw i robot, rozrzuty normalnie

wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wplywage na rozwzam kwestk. Polecenie Zamawiaego powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez Zamawiagego

pod graba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytubmgsi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Zasady kontroli jakéci robét.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami

aby osigna¢ zatazong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtontrok robét
I jakosci materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru robd.t

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokatacy
Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionglapym Kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje wspdlnie Zamaw@j i Wykonawca w terminie uzgodnionym.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych Wlepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie InneaWykonawcy od obowizku ukaczenia
wszystkich robat.

7.2.Zasady okréania ilosci robot i materiatow.

Dlugasci i odlegtasci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, olgjosci beda
wyliczone w nf jako diugéé pomnaona przezredni przekréj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone
wagowo, leda wazone w tonachub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikagichnicznych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a/odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

b/odbiorowi czsciowemu

c/odbiorowi ostatecznemu

d/odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbiér Rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego pogpu robot.

8.3.0dbidr cesciowy.
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czs$ciowego robét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.

8.4.0dbior ostateczny robdét.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@ggo wykonania robot w odniesieniu do ichidlio
jakaosci i wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotow®do odbioru ostatecznegagdrie
stwierdzona przez Wykonawoa psmie. Odbior ostateczny rob6t ngsitw terminie ustalonym w
umowie, licac od dnia potwierdzenia przez Zamawiggo zakaczenia robot i przygcia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.1. Odbioru ostatecormedpdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecrniei Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowe]



na podstawie przedtonych dokumentéw i pomiardw, ocenie wizualnej agadndci wykonania
robét z dokumentagijprojektowny i SST.

8.4.1.Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo robot jest protokét odbioru
ostatecznego roboét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiapo. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowzany przygotowanastpujace dokumenty :

a/dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami,

b/inne dokumenty wymagane przez Zamaggaego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego oraz
jakasciowo-ilosciowego nie bda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie
Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rolMsizystkie zargdzone prze
komisg roboty poprawkowe lub uzupetnige lpda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiagcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robzagpetniajcych wyznaczy komisja.

8.6.0dbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawhzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia ogdin.e

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednost obmiarowa

dla danej pozycjslepego Kosztorysu. Cena jednostkowa pozygiiie uwzgédniat wszystkie

czynndci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, ok&one poniej i w Dokumentaciji

Projektowe;.

Cena jednostkowachzie obejmowa:

- robocizr; bezpdrednh,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- warta¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa teren budowy
i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie, w sktad ktérych wchoglzptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmiko
nadzoru i laboratorium, koszty udzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym do@dzenie
energii i wody, budowa drdg dojazdowych itp.)skty dotyczace oznakowania robot, wydatki
dotyczce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zarze placow i bocznic, ekspertyzy
dotycacych wykonanych robét, ubezpieczenia oraz kosztyada przedsibiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikdav mogicych
wyshpi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obagujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaaaan pozycg w wycenionymSlepym

Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza#iwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot

objetych umowa.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowaniagido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oltome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3. Roboty nieprzewidziane.

Roboty nieprzewidzianeago roboty, ktérych nie mma bylo przewidzié na etapie projektowania oraz
takie, ktore wynikaty w trakcie realizacji robot. W cenie ofertowej@gy uwzgkdni¢ rezerve na

roboty nieprzewidziane stanayi uzgodniony z Zamawiagym procent wartei robot



podstawowych. Cena ofertowa stanowi gumartasci robot podstawowych i rezerwy na roboty
nieprzewidziane. Rozliczenie rezerwy na roboty riewidziane nagpi po zakd@czeniu zadania, na
podstawie Protokotu Konieczém sporadzonego przez Wykonawd Inspektora Nadzoru oraz
zatwierdzonego przez Zamawieggo. Protokot Konieczrsai winien by zatwierdzony przed
wykonaniem rob6t i spoggizony w oparciu o ceny jednostkowe z Kosztorysutofeego lub na
podstawie kalkulacji w przypadku robot, na ktore mia cen jednostkowych. Roboty tgldpwycenione
w oparciu o wykaz stawek i narzutéw @atonych do oferty. W przypadku gdy wysity roboty
nieprzewidziane Wykonawca i Inspektor Nadzoru sgaimz Protokét Koniecznéci o braku tych robot,
a Cer Umowm umniejszy s 0 warta¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®U.Nr 89, poz. 414).

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowyacz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj(djP.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjiciz (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-05.01.00a
NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej[§MWymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonaniem remontoéw nawierzchni drog greyth w granicach
administracyjnych Miasta Grudglza.

1. Powierzchnia do profilowania =200.000,80m
2. Przygotowanie istniggej nawierzchni
pod naw. z destruktu bitum. ttucznia bet.

lub thucznia kamiennego = 20.500,60m

3. Mechaniczne rdzielenie
destruktu bitumicznego = 20.000,60m

4. Mechaniczne rdzielenie

gruzu betonowego = 14.800,60m
5. Mechaniczne rdzielenie

ttucznia kamiennego = 1.776,40m
6. Wywdz nadmiaru gruntu = 1.700,dom
7. Mechaniczne rdézielenie

gruntu uzyskanego z korytowa = 3.00mbH0
8. Wykonanie ¢cznegozwirowania = 12.000,00m

1.2.Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robo6t olgiych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
I odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturahjprofilowanych],obejmujcych naprawy z
profilowaniem nawierzchni.

1.4.0krglenia podstawowe.
1.4.1.Nawierzchnia gruntowa nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszomegchanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2.Nawierzchnia gruntowa naturalrigrofilowana] — wydzielony pas terenu, przeznaczony do
ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychidmkn wystpujacy grunt podtaa jest wyréwnany i
odpowiednio uksztattowany w profilu podiuym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.3.Nawierzchnia gruntowa ulepszorawydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchybsgioju
pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym weyatjacy grunt podtaa jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowanpmfilu podtuznym i przekroju poprzecznym
oraz zagszczony.



1.4.4.Mieszanka optymalna gruntowamieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem ukgpsym
sktad granulometryczny i wdaiwosci gruntu rodzimego.

1.4.5.Remont epstkowy— naprawa pojedynczych uszkodzewierzchnijwybojow, kolein],
o pow. do 10 rh

1.4.6.Profilowanie drogi gruntowef mechaniczne poprawienie poprzecznego przekrojgi av celu
wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszegiwodnienia drogi.

1.4.7.0dnowa nawierzchni gruntowejspulchnienie, odziarnienie, Kazelenie, wymieszanie,
sprofilowanie i zagszczenie materiatu istnigego i odnawiaicego nawierzchni

1.4.8.Pozostate okseenia podstawowesa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ywiagania ogolne" pkt 1.4.

1.5.0gd6lne wymagania dotygze robaot.
Ogolne wymagania dotyaee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyaee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 1.5.

2.1.Materiaty do wykonania roboét.

2.1.1.Zgodne&¢ materiatow z dokumentagjprojektow.

Materiaty do wykonania napraw nawierzchni powiniyg Egodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST.

2.2.2.Grunt.
Grunt jest podstawowym elementem przy naprawie @aehni gruntowe;.

3. SPRZET

3.1.0g6lne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 3.

3.2.Spret do wykonania naprawy nawierzchni gruntowe;.

W zaleznosci od zakresu robét oraz sposobu ich wykonania, Oigkvca powinien wykazasie

mozliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu :

- rOwniarek, spycharek,

- walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, sgmdnych lub doczepnych, walcéw
wibracyjnych lub ptytowych zagzczarek wibracyjnych lekkich igikich.

- recznego sprau do drobnych robot naprawczych, jak topaty, oditaubijarki kczne itp.

- beczkow0z z urgddzeniem do polewania

4. TRANSPORT
4.1.0g06Ine wymagania dotygze transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgalie" pkt 4.

4.2. Transport materiatow.

Grunt i materiaty do ulepszenia nawierzchnizme przewoz dowolnymisrodkami transportu w
warunkach, zabezpieczaych je przed zmieszaniem z innymi materiatamidmeernym
zawilgoceniem.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g06Ine zasady wykonania robdét.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne™ pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania robot.

Sposob wykonania rob6t przy naprawie nawierzchmiipien byt zgodny z dokumentaciechniczia
I ST.W przypadku braku wystarcaaych danych mina korzysta z ustalé podanych porie; :
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmaij

1)roboty przygotowawcze.

2)napravwg nawierzchni.

3)roboty wykaczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni rozdia st nastpujace sposoby wykonywania robot :

a/dla nawierzchni gruntowej profilowanej z grunaituralnego:

- profilowanie i zagszczanie.

5.3.Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej zwgrtu naturalnego.

5.3.1.Profilowanie drogi.

Profilowanie drogi na ditszym odcinku, na ktorym znajduje: siicksza ilég¢ wybojow, kolein, ma za

zadanie poprawienie poprzecznego przekroju dragrownanie jej nierowngei w celu lepszego

odwodnienia drogi. Profilowanie drogi zaleca wiykona réwniarkami, lecz dopuszcza ez uzycie

innego spretu, np. : spycharek. Profilowanie najlepiej jestkkaga: po srednim deszczu, gdy grunt jest

nawilgocony, co utatwia zaréwriginanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego &agzenie. Liczba

przejazdow rowniarek do uzyskania rfiego profilu jest réna i zaleéna od stopnia zniszczenia

nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna :

- wyréwna wyboje ziemi otrzymarn przezsciecie wygoérowa, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kota pojazdow w easichej pogody oraz z nierbwnomiernego

zag:szczenia jezdni .

- odtworzy¢ profil pierwotny przezcigcie poboczy i przesugtie otrzymanej ad ziemi kusrodkowi

drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

Profilowars droge nalezy watowat walcem drogowym, zwlaszcza przy spulchnieniu scaaeniu

gruntu na drodze. Profilowarrog; zaleca sj, ze wzgédow organizacyjnych, podziélna odcinki,

ktore réwniarka mee naprawd w ciagu 1 + 2dni. Na bardzo krétkich odcinkach drogi dsgrza s

reczne wykonanie profilowania przyyciu topat i ubijarek.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8ine
pkt 6.

6.2.Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow, ktére naley wykona w czasie rob6t podane w tabeli
ponize;.

Lp. Wyszczegolnienie robot @gtotliwos¢ bada Wartasci
dopuszczalne

1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy Tylko niezlzdna

lraz

nawierzchni powierzchnia

2. Roboty przygotowawcze Ocenagia Wg. punktu 1
Wykonanie naprawy nawierzchni(remont

3. czastkowy, profilowanie, naprawa Ocena cigta Wg. punktu 1

kapitalna, odnowa)

4. Roboty wykaczeniowe Ocena gyta Wg. punktu 1




6.4.Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robét naley sprawdzt wizualnie:

-wyglad zewrgtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

-poprawn@¢ profilu podiuznego i poprzecznego, na&ujacego do pozostatej powierzchni jezdni
I umazliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g6lne zasady obmiaru robat.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@WM@ymagania ogolne™ pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarowy jest nf(metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne" pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami Zamawigego,

Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne. Odbior
tych robot powinien b§ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 D-M-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0g0lIne ustalenia dotygze podstawy ptatnii.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrézi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne"pkt9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe.

Cena wykonania 1fmaprawy nawierzchni obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatu i spta,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug usta&T,

- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w niniejszej ST,
- odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.0g0Ine Specyfikacje Techniczne[OST].
1/ D-M-00.00.00 wymagania ogolne

10.2.Inne materiaty.
1/podeczniki i przepisy utrzymania drog.



