Zatacznik nr 6

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
D.05.01.00a Remonty nawierzchni gruntowych.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 — Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktdre zostang
wykonane w ramach profilowania i zageszczania drog gruntowych na odcinkach[zgodnie z zatgczonym
obmiarem], w granicach administracyjnych Miasta Grudziadza.

1.2.Zakres stosowania ST.

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegétowych
specyfikacji technicznych stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3.Zakres robot objetych ST.

D-M-00.00.00 Wymagania ogélne.

D.05.01.00a Naprawa nawierzchni gruntowych.

Specyfikacje Techniczne uwzgledniajg normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4.0kreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco :
1.4.1.Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-
uzytkowa, albo jego czes¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny [obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet].

1.4.2.Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz ze wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami. stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku

wykonywania robot.

1.4.4.Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w umowie[wyznaczona przez zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest wykonawca], odpowiedzialna za nadzorowanie robot.

1.4.4 Jezdnia — czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5.Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

1.4.6.Korona drogi — jezdnia z poboczami i mijankami.
1.4.7.Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.8.Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rOWOwW.

1.4.9.Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.



1.4.10.Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

1.4.11.Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.12.Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.13.Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtgbokosci
przemarzania.

1.4.14. Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.15.8 lepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci [przedmiarem] w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.16.Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w umowie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.5.0gdolne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows, SST i
poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z kompletem
dokumentacji. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu dokumentow.

1.5.2.Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiera¢ bedzie dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektows :

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowg dokumentacje projektows oraz
projektowa dokumentacje wykonawczg [techniczna] i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w
ramach oferty.

Dokumentacja Projektowa zawiera:
a) Czes¢ opisowa

b) Specyfikacje Techniczne

c) Czesé rysunkowa

d) Czegs¢ kosztorysowa

1.5.3.Zgodnos¢ robot 7 dokumentacjq projektowg i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowia
cze¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentoéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w Ogolnych Warunkach Umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego.



W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z
dokumentacja projektowsa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja

projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania umowy az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonaweca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie
inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. Koszty zabezpieczenia terenu
budowy nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje Si¢, ze Sg one wigczone w cene ofertowa.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdéw na srodowisko. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po
zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania, jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatow

od whasciwych organdw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8,0chrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,

takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych
urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim
harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie
przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Zamawiajacego

i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia

tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Zamawiajacego i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji



na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9.0graniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0$ przy transporcie
materiatdw | Wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Zamawiajgcego. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Zamawiajacego.

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiedniag odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja zaptacie

i s3 uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane

do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymania nie pozniej niz

w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie Si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen

I inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do zatwierdzenia szczegdtowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia.
Zatwierdzenie partii materiatow z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniaja
wymagania SST w czasie postepu robot.



2.2.Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wtaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajgcemu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji.

Eksploatacja zrodet materiatlow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego, w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Zamawiajacego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie
przewidzianym umowsa. Sprzet bedacy wiasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego 0 swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego,
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia
nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkoéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi

w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowsa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy na polecenie Zamawiajacego beda usunicte

z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatlow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajacego. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostana,
jesli wymagac¢ tego bedzie Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na witasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Zamawiajacego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢. Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementoéw robot b¢dg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,



dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie

wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwesti¢. Polecenie Zamawiajgcego powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Zamawiajacego

pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,

aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot
| jakosci materialow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gdlne zasady obmiaru robd.t

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym Kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje wspélnie Zamawiajacy i Wykonawca w terminie uzgodnionym.
Jakikolwick btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot.

7.2.Zasady okreslania ilosci robot i materiatow.

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m? jako dlugo$¢ pomnozona przez redni przekréj. llosci, ktore maja byé obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a/odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b/odbiorowi czesciowemu

c/odbiorowi ostatecznemu

d/odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbior Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

8.3.0dbior czesciowy.
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

8.4.0dbior ostateczny robot.

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich iloscl,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce na pismie. Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w
umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.1. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej



na podstawie przedtozonych dokumentéw i pomiaréow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacija projektowa i SST.

8.4.1.Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty :

a/dokumentacje projektowsa z naniesionymi zmianami,

b/inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego oraz
jakosciowo-ilosciowego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone prze
komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6.0dbior pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1.Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

dla danej pozycji Slepego Kosztorysu. Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone ponizej i w Dokumentacji

Projektowej.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac :

- robocizne bezposrednia,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na teren budowy

i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy
dotyczacych wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty Zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w wycenionym Slepym

Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot

objetych umowa.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione

w kosztorysie.

9.3. Roboty nieprzewidziane.

Roboty nieprzewidziane sa to roboty, ktorych nie mozna byto przewidzie¢ na etapie projektowania oraz
takie, ktore wyniknety w trakcie realizacji robot. W cenie ofertowej nalezy uwzgledni¢ rezerwe na
roboty nieprzewidziane stanowiagca uzgodniony z Zamawiajagcym procent wartosci robot



podstawowych. Cena ofertowa stanowi sume wartosci robot podstawowych i rezerwy na roboty
nieprzewidziane. Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane nastapi po zakonczeniu zadania, na
podstawie Protokotu Koniecznosci sporzadzonego przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru oraz
zatwierdzonego przez Zamawiajacego. Protokot Koniecznosci winien by¢ zatwierdzony przed
wykonaniem robdt i sporzadzony w oparciu o ceny jednostkowe z Kosztorysu ofertowego lub na
podstawie kalkulacji w przypadku robot, na ktore nie ma cen jednostkowych. Roboty te beda wycenione
w oparciu o wykaz stawek i narzutow zataczonych do oferty. W przypadku gdy wystapity roboty
nieprzewidziane Wykonaweca i Inspektor Nadzoru sporzadza Protokdt Koniecznosci o braku tych robot,
a Ceng Umowna umniejszy si¢ 0 wartos¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-05.01.00a
NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej[ST]sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem remontéw nawierzchni drog gruntowych w granicach
administracyjnych Miasta Grudzigdza.

1. Powierzchnia do profilowania = 250.000,00 m?
2. Przygotowanie istniejgcej nawierzchni
pod naw. z destruktu bitum. thucznia bet.

lub thucznia kamiennego = 22.500,00 m?

3. Mechaniczne roz$cielenie

destruktu bitumicznego = 20.000,00 m?
4. Mechaniczne rozscielenie

gruzu betonowego = 18.344,86 m’
5. Mechaniczne roz$cielenie

thucznia kamiennego = 1.576,40 m?
6. Wywo0z nadmiaru gruntu = 1.650,00 m®
7. Mechaniczne roz$cielenie

gruntu uzyskanego z korytowa = 3.500,00 m?
8. Wykonanie recznego zwirowania =  12.000,00 m?
9. Regulacja pionowa studzienek dla

urzadzen podziemnych = 15 szt.

1.2.Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych[profilowanych],obejmujacych naprawy z
profilowaniem nawierzchni.

1.4.0kreslenia podstawowe.
1.4.1.Nawierzchnia gruntowa — nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2.Nawierzchnia gruntowa naturalna[profilowana] — wydzielony pas terenu, przeznaczony do
ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wystgpujacy grunt podtoza jest wyrownany i
odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.3.Nawierzchnia gruntowa ulepszona — wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub



chemicznie, wyré6wnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym
oraz zagegszczony.

1.4.4.Mieszanka optymalna gruntowa — mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem ulepszajagcym
sktad granulometryczny i wtasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5.Remont czastkowy — naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni[wybojow, kolein],
0 pow. do 10 m?.

1.4.6.Profilowanie drogi gruntowej — mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu
wyrdéwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.7.0dnowa nawierzchni gruntowej — spulchnienie, odziarnienie, rozscielenie, wymieszanie,
sprofilowanie i zageszczenie materiatu istnicjgcego i odnawiajgcego nawierzchnie.

1.4.8.Pozostate okreslenia podstawowe— sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.4.

1.5.0gdolne wymagania dotyczgce robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 1.5.

2.1.Materialy do wykonania robot.

2.1.1.Zgodnos¢ materialtow z dokumentacjg projektowq.

Materiaty do wykonania napraw nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST.

2.2.2.Grunt.
Grunt jest podstawowym elementem przy naprawie nawierzchni gruntowej.

3. SPRZET

3.1.0gdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"
pkt 3.

3.2.Sprzet do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej.

W zaleznosci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazac sie

mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu :

- roOwniarek, spycharek, rozktadarki

- walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcéw stalowych
wibracyjnych lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych lekkich i ciezkich.

- recznego sprzetu do drobnych robot naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne itp.

- beczkow6z z urzadzeniem do polewania

4. TRANSPORT
4.1.0gélne wymagania dotyczgce transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6dlne" pkt 4.



4.2.Transport materiatow.

Grunt i materialy do ulepszenia nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w
warunkach, zabezpieczajacych je przed zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania robot.

Sposob wykonania robdt przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja techniczna
i ST.W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych ponizej :
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmujg :

1) roboty przygotowawcze,

2) oznakowanie robot,

3) naprawg nawierzchni,

4) roboty wykonczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni rozréznia si¢ nastgpujace sposoby wykonywania robot :

a/ dla nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego:

- profilowanie i zageszczanie walcem ogumionym.

b/ dla nawierzchni utwardzonej destruktem bitumicznym:

- roz$cielenie za pomocg rozktadarki, wyprofilowanie i zaggszczenie walcem stalowym wibracyjnym
¢/ dla nawierzchni utwardzonej gruzem betonowym lub ttuczniem kamiennym:

- wyprofilowanie i zageszczenie walcem stalowym wibracyjnym oraz zazwirowaniem pospoétka z
zebraniem wigkszych ziaren przez wygrabienie.

5.3.Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego.
5.3.1.Profilowanie drogi.
Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje si¢ wigksza ilos¢ wybojow, kolein, ma za
zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyrownanie jej nierdwnosci w celu lepszego
odwodnienia drogi. Profilowanie drogi zaleca si¢ wykona¢ rowniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez uzycie
innego sprzetu, np. : spycharek. Profilowanie najlepiej jest wykonac po srednim deszczu, gdy grunt jest
nawilgocony, co utatwia zardwno $cinanie gruntu na wygoérowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba
przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rozna i zalezna od stopnia zniszczenia
nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.
W czasie profilowania rowniarka powinna :
- wyrowna¢ Wyboje ziemig otrzymang przez scigcie wygorowan, powstatych z materiatu

wyniesionego z wybojow przez kota pojazdéw w czasie suchej pogody oraz z nierownomiernego
zageszczenia jezdni .
- odtworzy¢ profil pierwotny przez $ciecie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku srodkowi
drogi z jednoczesnym wyrownaniem kolein.
Profilowang droge nalezy watowaC walcem drogowym, zwtaszcza przy spulchnieniu i rozscieleniu
gruntu na drodze. Profilowang droge zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki,
ktore rowniarka moze naprawi¢ w ciggu 1 + 2dni. Na bardzo krétkich odcinkach drogi dopuszcza sig
reczne wykonanie profilowania przy uzyciu topat i ubijarek.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 6.

6.2.Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podane sg w tabeli
ponizej.



Lp. Wyszczegoblnienie robot Czestotliwos¢ badan Warto$ci
dopuszczalne
1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezbedna
' nawierzchni powierzchnia
2. Roboty przygotowawcze Ocena ciagla W(g. punktu 1
Wykonanie naprawy nawierzchni(remont
3. czastkowy, profilowanie, naprawa Ocena ciagta Wg. punktu 1
kapitalna, odnowa)
4, Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla W(g. punktu 1

6.4.Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

-wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

-poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do pozostatej powierzchni jezdni
I umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0gdlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m*(metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Zamawiajacego,

Jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne. Odbior
tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 D-M-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0gdélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"pkt9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1m? naprawy nawierzchni obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatu i sprzetu,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedlug ustalen ST,

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej ST,
- odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.0gdlne Specyfikacje Techniczne[OST].
1/ D-M-00.00.00 wymagania ogolne

10.2.Inne materialy.
1/podreczniki i przepisy utrzymania drog.



