SPECYFIKACJE TECHNICZNE D-07.10.01
WYKONANIA | ODBIORU Montaz elementéw matej architektury
ROBOT BUDOWLANYCH

CPV 45112720-8 Roboty w zakresie ksztattowania terendw sportowych i rekreacyjnych

1 Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych
z montazem elementéw matej architektury w ramach zadania inwestycyjnego:

~.Budowa miejskiego systemu transportowych $ciezek rowerowych” — ETAP I

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy, ktéry nalezy zastosowa¢ przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacija

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z montazem elementéw
matej architektury zgodnie z dokumentacjg projektowg i przedmiarem robét.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00.

2 Materialy

2.1 Lawki parkowe

Wymiary:

- dtugos¢ 180 cm / wysokos¢ 70 cm / szerokos$¢ siedzenia 43 cm
Materiaty:

- podstawa zeliwna / drewno sosnowe

Montaz:

- przez przykrecenie do podtoza

Przed montazem prosze uzgodni¢ z Zamawiajgcym
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2.2 Kosze na smieci

Wymiary:

- wysokos¢ 1200 cm / Srednica 30cm / pojemnosc¢ kosza 35 |

Materiaty:

- konstrukcja — stal czarna malowana farbami proszkowymi

- przez przykrecenie do podtoza

Przed montazem prosze uzgodni¢ z Zamawiajgcym

2.3 Stojak na rowery

Materiat:

- stal ocynkowana

Montaz:

- przez kotwienie do podtoza

Rama parkingowa typu U

700 - 1000mm

Srednica rury
50 mm

Opcjonalnie
dolna rama

Opcja 1
przytwierdzenie
ramy do
nawierzchni

p//’——/ _

%\

przytwierdzenie
ramy popriez
wprowadzenie jej
czesci w grunt
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2.4 Samoobstugowa stacja naprawy rowerow
Wyposazenie

e nakretki antykradziezowe z kluczem patentowym
o wkretak krzyzowy

o wkretak ptaski

o wkretak TORX T25

e klucz nastawny

e klucze nasadowe do deskorolki

e klucz ptaski 8x10 mm

e klucz ptaski 13x15 mm

e zestaw imbusow w rekojesci

e tyzki do opon

e reczna pompka z ttokiem ze stali kwasoodporne;j
— zakres cisnienia od 0>10 BAR z adapterem na wszystkie zawory + stalowy waz

2.5 Stot parkowy

Wymiary
-dtugosc 180 cm / wysokos¢ 76 cm / szerokos¢ siedzenia 80cm
Materiat:
»  profile stalowe 80x40
*  beton architektoniczny
Montaz
» fundament betonowy
Waga 160kg

Przed montazem prosze uzgodni¢ z Zamawiajgcym
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2.6 Gablota do umieszczenia map sciezek rowerowych

Wymiary :

szerokos$¢ 100cm/ wysokos¢ 140cm/ grubosé 6cm (ilos¢ kartek A4 mieszczacych na tablicy = 14 sztuk)
z sitownikami gazowymi (zewnetrzna, wolnostojgca, aluminiowa, otwierana do gory, grubos¢ gabloty

6cm).
. gablota wykonana z profili aluminiowych anodowanych standardowo na kolor srebrny
. drzwi otwierane do gory na sitownikach gazowych, zamykane na zamek patentowy
. system uszczelek gwarantujagcy catkowitg szczelnosc gabloty
. dno gabloty w standardzie stanowi ptyta magnetyczna pomalowana obustronnie proszkowo na
kolor biaty
. profile potgczone za pomoca bezpiecznych (nieostrych) potokragtych gtowic z tworzywa sztucznego
. mozliwos¢ zamontowania oswietlenia w gablocie (opcja dodatkowa)
. stupki aluminiowe 230 cm + 50 cm wysokosci

Przed montazem prosze uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

3 Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni piaskowej uzy¢ dowolnego sprzetu zaakceptowanego
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4 Transport

Materiaty nalezy przewozi¢ zgodnie z zaleceniami producentdw.

5 Wykonanie robot

Montaz powinien by¢ wykonywany przez osoby przeszkolone i znajgce wytyczne techniczne oraz instrukcje
producentdéw poszczegoblnych urzgdzen.

Realizacje robét montazowych, a w szczegdlnosci prac zwigzanych z przymocowaniem gtéwnych elementow
konstrukcyjnych do podtoza, nalezy wykonywa¢ pod okiem os6b posiadajgcych wymagane uprawnienia
budowlane do kierowania robotami budowlanymi lub montazowymi. W przypadku wystgpienia jakichkolwiek
watpliwosci co do sposobu wykonania montazu, nalezy zaprzestaé realizacji rob6t i niezwtocznie skontaktowaé
sie z producentem lub projektantem urzgdzenia.

6 Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie poprawnosci wykonania prac wykonczeniowych, braku
razacych nieprawidtowosci w ich wykonaniu. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz ocena
wizualna jakosci i estetyki wykonania.

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu:
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- rozmieszczenia urzadzen i zestawdw zabawowych oraz elementéw matej architektury i nawierzchni,
- zgodnosci zastosowanych materiatéw i elementéw z dokumentacjg techniczna,
- stabilno$ci zamontowanych urzadzen i materiatow,

- zastosowanej kolorystyki elementow.

7 Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg montazu elementéw matej architektury jest szt. (sztuka) badz kpl. (komplet).

8 Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9 Podstawa ptatnosci

9.1 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 m?) obejmuije:
- prace pomiarowe,

- dostarczenie i montaz elementéw matej architektury zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg
techniczna,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji techniczne;j.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedtug wymagan dokumentacji projektowej, ST i postanowieniami
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

9.2 Sposdb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robét okreslonych niniejsza ST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktdére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10 Przepisy zwigzane

10.1 Normy

PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 1176-2:2008 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czes$¢ 2: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-6:2008 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 6: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych.

PN-EN 1176-7:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 7: Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji.

PN-EN 1176-102008 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 10: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan catkowicie obudowanych urzadzen do zabaw.
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